CATALOGO DE

ESQUEMAS NORMALIZADOS

INTERRUPTORES

CONMUTADORES

IBIFIIPI.AY. 5./

material electrico o,
Poligono Malpica, calle F - Oeste, nim. 50 Ee ﬂ
Teléfono 976 57 13 01 « Fax 976 57 25 66 mi-MNetm
Apartado de Correos 3189 ¢ 50016 ZARAGOZA (Espafia) Fagisrach w

E-mail: bihplat@bihplat.com e Internet: http://www.bihplat.com




Catalogo de Esquemas Indice por funcion BIHPLA')

FUNCION ELECTRICA FUNCION ELECTRICA

Referencia Descripcién Pagina Referencia Descripcion Pagina
CONMUTADORES PARA APARATOS DE MEDIDA B-292 INTERRUPTOR TRIPOLAR a 90° 11

- 0

B-001 CONMUT. VOLTIM. 1 FASE 1 POLO B-293 INTERRUPTOR TETRAPOLAR a 90 11
B-002 CONMUT. VOLTIM. 1 FASE 2 POLOS INVERSORES

B-003 CONMUT. VOLT. 2 FASES 2 POLOS B-227 INVERSOR BIPOLAR C/RETORNO a 0 12
B-004 VOLTIMETRO 3 FASES ENTRE SI B-228 INVERSOR TRIPOLAR C/RETOR. a 0 12
B-005 VOLTIMETRO 3 FASES CON NEUTRO B-400 INVERSOR BIPOLAR 12
B-006 VOLTIMETRO 2 POLOS 4 TENSIONES B-401 INVERSOR TRIPOLAR 12

B-007 VOLT. 3 F. ENTRE SI CON NEUTRO
B-008 VOLTIMETRO 2 LINEAS TRIFASICAS

CONMUTADORES CON POSICION "0"

B-210  CONMUTADOR UNIPOLAR 1-0-2 13
B-009  VOLTIMETRO 2 POLOS 6 TENSIONES 8211 CONMUTADOR BIPOLAR 1.0.2 13
8010 VOLTIMET. 3F.yF. CON NEUTRO B-212  CONMUTADOR TRIPOLAR 1-0-2 13
B-017 AMPERIMET.3 TRAF. 3 F. UNIP. B-213  CONMUTADOR TETRAPOLAR 1-0-2 13
B-018 -~ AMPERIMET. 2 TRAF. 3 F. UNIP. B-214  CONMUT. UNIPOLAR 1-0-2 C/RETOR 13
8019~ AMPERIM. 2y 3 TRAF. 3 F. UNIP. B-215  CONMUT. BIPOLAR 1-0-2 C/RETOR. 13
8020 AMPERIMETRO 2 BOBINAS 1POLO B-216  CONMUT. TRIPOLAR 1-0-2 C/RETOR 13
B-021  AMPERIMETRO 3 FASES SIN NEUTRO Bo18  CONMUT. UNIPOLAR 1.02 & 90° 1
8030 VOLTIMETROy AMPERIMETRO B-219  CONMUT. BIPOLAR 1-0-2 a 90° 14

B-031 VOLTIM. y AMPERIM. C/TRANSF.
B-032 VOLTIM. y AMPERIM. 2 F. 1 BOB. 1 VOLT.
B-033 VOLTIM. y AMPERIM. C/NEUTRO
B-034 VOLTIM. y AMPERIM. C/NEUTRO

B-294 CONMUTADOR TETRAPOLAR 1-0-2290° 14
B-299 CONMUTADOR TRIPOLAR 1-0-2 a 90° 14
CONMUTADORES SIN POSICION "0"

B-035 VOLTIM. y AMPERIM. C/TRANSF. B-220 CONMUTADOR UNIPOLAR 1-2 15
B-036 AMPERIMETRO 4 TRAF. 4 C. UNIP. B-221 CONMUTADOR BIPOLAR 1-2 15
B-038 AMPERIMET. 3 TRAF. 3 C. BIPOL. B-222 CONMUTADOR TRIPOLAR 1-2 15
B-039 AMPERIMET. 4 TRAF. 4 C. BIPOL. B-223 CONMUTADOR TETRAPOLAR 1-2 15
B-043 CONMUTADOR DE WATIMETRO B-295 CONMUT. UNIPOLAR 1-2 C/RETORNO 15
B-046 AMPERIM. 1 TRAF. CONEX. UNIP. B-296 CONMUT. BIPOLAR 1-2 C/RETORNO 15

B-297 CONMUT. TRIPOLAR 1-2 C/RETORNO 16
B-298 CONMUT. TETRAPOLAR 1-2 C/RETORNO 16
CONMUADORES DE POSICIONES SIN POSICION "0"

B-047 AMPERIM. 2 TRAF. CONEX. UNIP.
B-048 AMPERIM. 3 TRAF. CONEX. UNIP.
B-050 FACTOR DE POTENCIA 1 BOBINA
B-051 FACTOR DE POTENCIA 2 BOBINAS
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B-230 CONMUTADOR UNIPOLAR 1-2-3 17
B-053 FACTOR DE POTENCIA 2 LINEAS TRIFAS B-231 CONMUTADOR UNIPOLAR 1-2-3-4 17
B-060 CONMUTADOR SINCRONIZADOR B-232 CONMUTADOR UNIPOLAR 1-2-3-4-5 17
MANIPULADORES B-233 CONMUT. UNIPOLAR del 1 al 6 17
B-172 MANIP. 2 POLOS CERR. C/RETOR. 8 B-234 CONMUT. UNIPOLAR del 1 al 7 17
B-173 MANIP. 2 POLOS ABIER. C/RETOR. 8 B-235 CONMUT. UNIPOLAR del 1 al 8 18
B-174 MANIP. 1 POLO ABIERTO C/RETOR. 8 B-236 CONMUT. UNIPOLAR del 1 al 9 18
B-175 MANIP. 1 POLO CERRADO C/RETOR. 8 B-237 CONMUT. UNIPOLAR del 1 al 10 18
B-176 MANIPULADOR PARO-MARCHA 8 B-238 CONMUT. UNIPOLAR del 1 al 11 19
B-177 MANIP. PARO-MARCHA 2 CONTACT. 8 B-239 CONMUT. UNIPOLAR del 1 al 12 19
B-178 MANIP. CONTACTOR PARO-MARCHA 8 B-250 CONMUTADOR BIPOLAR 1-2-3 22
B-179 MANIPULADOR 2 CONTACTORES 8 B-251 CONMUTADOR BIPOLAR 1-2-3-4 23
B-180 MANIPULADOR EST-TRIANG 9 B-252 CONMUTADOR BIPOLAR 1-2-3-4-5 23
B-181 MANIP. EST.-TRIAN. C/INVERSION 9 B-253 CONMUTADOR BIPOLAR 1-2-3-4-5-6 23
B-182 MANIP. MOTOR 2 VELOC.DAHLANDER 9 B-254 CONMUT. BIPOLAR 1-2-3-4-5-6-7 23
INTERRUPTORES B-255 CONMUT. BIPOLAR del 1 al 8 24

B-256 CONMUT. BIPOLAR del 1 al 9 24
B-200 INTERRUPTOR UNIPOLAR 10 B-257 CONMUT. BIPOLAR del 1 al 10 25
B-201 INTERRUPTOR BIPOLAR 10 B-258 CONMUT. BIPOLAR del 1 al 11 25
B-202 INTERRUPTOR TRIPOLAR 10 B-259 CONMUT. BIPOLAR del 1 al 12 26
B-203 INTERRUPTOR TETRAPOLAR 10 B.270 CONMUTADOR TRIPOLAR 1.2.3 30
B-204 INTERRUPTOR UNIPOLAR C/RETORNO 10 B.971 CONMUTADOR TRIPOLAR 1.2.3.4 30
B-205 INTERRUPTOR BIPOLAR C/RETORNO 10 B.97 CONMUTADOR TRIPOLAR 1.2.3.4.5 .y
B-206 INTERRUPTOR TRIPOLAR C/RETORNO 10 B.973 CONMUT. TRIPOLAR 1.2.3.4.5.6 iy
B-207 INTERRUP. TETRAPOLAR C/RETORNO 10 B.974 CONMUT. TRIPOLAR 1.2.3.4.5.6.7 3
B-290 INTERRUPTOR UNIPOLAR a 90° 11 B.275 CONMUT. TRIPOLAR del 1 al 8 32
B-291 INTERRUPTOR BIPOLAR a 90° 11
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CONMUADORES DE POSICIONES CON POSICION "0" CONMUTADORES DE POLOS 2 VELOCIDADES
B-240 ~ CONMUTADOR UNIPOLAR 0-1-2 20 B-440  CONM. 2 VELOC. 1 DEVAN. 0-1-2 41
B-241 CONMUTADOR UNIPOLAR 0-1-2-3 20 B-441 CONM. 2 VELOC. 1 DEVAN. 1-0-2 42
B-242 ~ CONMUTADOR UNIPOLAR 0-1-2-3-4 20 B-442  CONM. 2 VEL. C/INV. 2-1-0-1-2 42
B-243 ~ CONMUT. UNIPOLAR 0-1-2-3-4-5 20 B-443  CONM. 2 VELOC. GIRO 1 DIRECC. 42
B-244  CONMUT. UNIPOLAR 0-1-2-3-4-5-6 20 B-444  CONM. 2 VELOC. para CONTACTOR 42
B-245 ~ CONMUT. UNIPOLAR del 0 al 7 21 B-445 ~ CONMUT. 2 VELOC. 0-ESTR.-1-2 43
B-246  CONMUT. UNIPOLAR del 0 al 8 21 B-446  CONMUT. 2 VELOC. C/INVERSION 43
B-247  CONMUT. UNIPOLAR del 0 al 9 21 B-449  CONMUT.2VELOC. ARROLL. SEPAR. 43
B-248  CONMUT. UNIPOLAR del 0 al 10 22 B-450 ~ CONM. 2 VELOC. 2 DEVAN. 0-1-2 43
B-249 ~ CONMUT. UNIPOLAR del 0 al 11 22 B-451 CONMUT. 2 VELOCIDADES 0-1-2 44
B-260 ~ CONMUTADOR BIPOLAR 0-1-2 26 B-453 ~ CONMUTADOR 0-1-2 C/INVERSION 44
B-261 CONMUTADOR BIPOLAR 0-1-2-3 26 B-454  CONM. 2 VEL. ARR. en EST.-TRI. 44
B-262 ~ CONMUTADOR BIPOLAR 0-1-2-3-4 27 CONMUTADORES DE POLOS 3 VELOCIDADES
B-263 CONMUTADOR BIPOLAR 0-1-2-3-4-5 27 B-455 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3 44
B-264 ~ CONMUT. BIPOLAR 0-1-2-3-4-5-6 27 B456  CONM.3 VEL 3-2-1.2.1-2.3 C/INV 45
B-265  CONMUT. BIPOLAR del 0 al 7 28 B-457  CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3 45
B-266  CONMUT. BIPOLAR del 0 al 8 28 B-458  CONMUT. 3 VELOCIDADES C/INVER 45
B-267. CONMUT. BIPOLAR del 02l 9 29 B-459  CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3 45
B-268  CONMUT. BIPOLAR del 0 al 10 29 B460  CONM.3 VEL 3-2-1.2.1-2.3 G/INV 15
B-269  CONMUT. BIPOLAR del 0 al 11 30 B-601  CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3 46
B-280 CONMUTADOR TRIPOLAR 0-1-2 33 B-602 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3 46
B-281 CONMUTADOR TRIPOLAR 0-1-2-3 33 B-603 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3 46
B-282 CONMUTADOR TRIPOLAR 0-1-2-3-4 33 B-605 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3 47
B-283 CONMUT. TRIPOLAR 0-1-2-3-4-5 3 B-606 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3 47
B-284 CONMUT. TRIPOLAR 0-1-2-3-4-5-6 3 B-607 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3 47
B-285 ~ CONMUT. TRIPOLAR del 0 al 7 % B-608  CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3 47
CONMUTADORES DE GRUPO, SERIE Y PARALELO B.509  CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3 48
B-310  CONMUTADOR 2 GRUPOS UNIPOLAR 36 B-610  CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3 48
B-311 CONMUTADOR 3 GRUPOS UNIPOLAR 36 B-613 ~ CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3 48
B-312  CONMUTADOR 2 GRUPOS BIPOLAR 36 B-614  CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3 48
B-313 ~ CONMUTADOR 3 GRUPOS BIPOLAR 36 B-615 ~ CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3 49
B-314 ~ CONMUTADOR 2 GRUPOS TRIPOLAR 36 B-616 ~ CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3 49
B-315 ~ CONMUTADOR 3 GRUPOS TRIPOLAR 37 B-617 ~ CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3 49
B-316  CONMUTADOR 3 GRUPOS EST-TRIAN 36 B-618  CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3 49
B-330  CONMUT. 2 GRUPOS SERIE UNIPOLAR 37 CONMUTADORES DE POLOS 4 VELOCIDADES
B-331 CONMUT. 2 GRUPOS SERIE BIPOLAR 37 8461 CONMUT. 4 VELOC. 0-1-2-3-4 50
B-332  CONMUT. 2 GRUPOS SERIE TRIPOLAR 37 B462  CONMUT. 4 VELOC. CINVERS 50
B-340  CONMUT. GRUP.SERIE-PARAL.TRI. 37 B.604  CONMUT. 4 VELOCIDADES 0-1-2.3-4 50
CONMUTADORES ESTRELLA-TRIANGULO B-611  CONMUT. 4 VELOCIDADES 0-1-2-3-4 51
B-410  ESTRELLA-TRIANGULO NORMAL 38 B-612 ~ CONMUT. 4 VELOCIDADES 0-1-2-3-4 51
B-411 ESTRELLA-TRIANG. RETORNO a 0 38 B-619  CONMUT. 4 VELOCIDADES 0-1-2-3-4 51
B-412  EST.-TRIAN. RETOR. y POS.FRENO 38 B-620  CONMUT. 4 VELOCIDADES 0-1-2-3-4 52
B-413  ESTR.-TRIANG. NORMAL C/INVERS. 38 CONTROLLERS
B-414  CONMUT.ESTR-TRIANG.INV.C/RET. 39 B464  CONTROLLERS 52
B-415  CONMUT.ESTR.-TRIANG.GIROEN 1DIR. 39 5465  CONTROLLERS 5
B-416  ESTR.TRIANG.CONTACT.CERRPOS.0 39
B-417  ESTRELLA-TRIANGULO SELECTOR 39
B-418  ESTRELLA-TRIANGULO CONTACTOR 40
B-419  EST.TRIANG.SIMPLIF. para CONT. 40
B-420  ESTR.TRIANG. C/ICONTACT. e INV. 40
B-425 ~ ARRANCADOR C/RETOR.MANIVELA1 41
B-426  ARRANCADOR CON INVERSION 41
B-427  ARRANCADORa 125y 220 A. 41
B-622  ARRANCADOR MOTOR MONO C/INVER. 41
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B-001 1 CONMUT. VOLTIM. 1 FASE 1 POLO B-206 10 INTERRUPTOR TRIPOLAR C/RETORNO
B-002 1 CONMUT. VOLTIM. 1 FASE 2 POLOS B-207 10 INTERRUP. TETRAPOLAR C/RETORNO
B-003 1  CONMUT. VOLT. 2 FASES 2 POLOS B-210 13 CONMUTADOR UNIPOLAR 1-0-2
B-004 1  VOLTIMETRO 3 FASES ENTRE S| B-211 13 CONMUTADOR BIPOLAR 1-0-2
B-005 1 VOLTIMETRO 3 FASES CON NEUTRO B-212 13 CONMUTADOR TRIPOLAR 1-0-2
B-006 1  VOLTIMETRO 2 POLOS 4 TENSIONES B-213 13 CONMUTADOR TETRAPOLAR 1-0-2
B-007 2 VOLT. 3 F. ENTRE SI CON NEUTRO B-214 13 CONMUT. UNIPOLAR 1-0-2 C/RETOR
B-008 2 VOLTIMETRO 2 LINEAS TRIFASICAS B-215 13 CONMUT. BIPOLAR 1-0-2 C/RETOR.
B-009 2 VOLTIMETRO 2 POLOS 6 TENSIONES B-216 13 CONMUT. TRIPOLAR 1-0-2 C/RETOR
B-010 2  VOLTIMET. 3 F.yF. CON NEUTRO B-218 14 CONMUT. UNIPOLAR 1-0-2 a 90°
B-017 2  AMPERIMET. 3 TRAF. 3 F. UNIP. B-219 14 CONMUT. BIPOLAR 1-0-2 a 90°
B-018 3  AMPERIMET. 2 TRAF. 3 F. UNIP. B-220 15 CONMUTADOR UNIPOLAR 1-2
B-019 3 AMPERIM. 2y 3 TRAF. 3 F. UNIP. B-221 15 CONMUTADOR BIPOLAR 1-2
B-020 3  AMPERIMETRO 2 BOBINAS 1 POLO B-222 15 CONMUTADOR TRIPOLAR 1-2
B-021 3  AMPERIMETRO 3 FASES SIN NEUTRO B-223 15 CONMUTADOR TETRAPOLAR 1-2
B-030 3  VOLTIMETRO y AMPERIMETRO B-227 12 INVERSOR BIPOLAR C/RETORNO a 0
B-031 4  VOLTIM. y AMPERIM. C/TRANSF. B-228 12 INVERSOR TRIPOLAR C/RETOR. a 0
B-032 3 VOLTIM.y AMPERIM. 2 F. 1 BOB. 1 VOLT. B-230 17 CONMUTADOR UNIPOLAR 1-2-3
B-033 4  VOLTIM. y AMPERIM. C/NEUTRO B-231 17 CONMUTADOR UNIPOLAR 1-2-3-4
B-034 4  VOLTIM. y AMPERIM. C/NEUTRO B-232 17 CONMUTADOR UNIPOLAR 1-2-3-4-5
B-035 5  VOLTIM. y AMPERIM. C/TRANSF. B-233 17 CONMUT. UNIPOLAR del 1 al 6
B-036 5  AMPERIMETRO 4 TRAF. 4 C. UNIP. B-234 17 CONMUT. UNIPOLAR del 1 al 7
B-038 5 AMPERIMET. 3 TRAF. 3 C. BIPOL. B-235 18 CONMUT. UNIPOLAR del 1 al 8
B-039 6 AMPERIMET. 4 TRAF. 4 C. BIPOL. B-236 18 CONMUT. UNIPOLAR del 1 al 9
B-043 6 CONMUTADOR DE WATIMETRO B-237 18 CONMUT. UNIPOLAR del 1 al 10
B-046 6 AMPERIM. 1 TRAF. CONEX. UNIP. B-238 19 CONMUT. UNIPOLAR del 1 al 11
B-047 6 AMPERIM. 2 TRAF. CONEX. UNIP. B-239 19 CONMUT. UNIPOLAR del 1 al 12
B-048 7  AMPERIM. 3 TRAF. CONEX. UNIP. B-240 20 CONMUTADOR UNIPOLAR 0-1-2
B-050 7 FACTOR DE POTENCIA 1 BOBINA B-241 20 CONMUTADOR UNIPOLAR 0-1-2-3
B-051 7 FACTOR DE POTENCIA 2 BOBINAS B-242 20 CONMUTADOR UNIPOLAR 0-1-2-3-4
B-053 7 FACTOR DE POTENCIA 2 LINEAS TRIFAS. B-243 20 CONMUT. UNIPOLAR 0-1-2-3-4-5
B-060 7 CONMUTADOR SINCRONIZADOR B-244 20 CONMUT. UNIPOLAR 0-1-2-3-4-5-6
B-172 8 MANIP. 2 POLOS CERR. C/RETOR. B-245 21 CONMUT. UNIPOLAR del 0 al 7
B-173 8 MANIP. 2 POLOS ABIER. C/RETOR. B-246 21 CONMUT. UNIPOLAR del 0 al 8
B-174 8 MANIP. 1 POLO ABIERTO C/RETOR. B-247 21 CONMUT. UNIPOLAR del 0 al 9
B-175 8  MANIP. 1 POLO CERRADO C/RETOR. B-248 22 CONMUT. UNIPOLAR del 0 al 10
B-176 8  MANIPULADOR PARO-MARCHA B-249 22 CONMUT. UNIPOLAR del 0 al 11
B-177 8  MANIP. PARO-MARCHA 2 CONTACT. B-250 22 CONMUTADOR BIPOLAR 1-2-3
B-178 8  MANIP. CONTACTOR PARO-MARCHA B-251 23 CONMUTADOR BIPOLAR 1-2-3-4
B-179 8  MANIPULADOR 2 CONTACTORES B-252 23 CONMUTADOR BIPOLAR 1-2-3-4-5
B-180 9  MANIPULADOR EST-TRIANG B-253 23 CONMUTADOR BIPOLAR 1-2-3-4-5-6
B-181 9  MANIP. EST.-TRIAN. C/INVERSION B-254 23 CONMUT. BIPOLAR 1-2-3-4-5-6-7
B-182 9 MANIP. MOTOR 2 VELOC.DAHLANDER B-255 24 CONMUT. BIPOLAR del 1 al 8
B-200 10 INTERRUPTOR UNIPOLAR B-256 24 CONMUT. BIPOLAR del 1 al 9
B-201 10 INTERRUPTOR BIPOLAR B-257 25 CONMUT. BIPOLAR del 1 al 10
B-202 10 INTERRUPTOR TRIPOLAR B-258 25 CONMUT. BIPOLAR del 1 al 11
B-203 10 INTERRUPTOR TETRAPOLAR B-259 26 CONMUT. BIPOLAR del 1 al 12
B-204 10 INTERRUPTOR UNIPOLAR C/RETORNO B-260 26 CONMUTADOR BIPOLAR 0-1-2
B-205 10 INTERRUPTOR BIPOLAR C/RETORNO B-261 26 CONMUTADOR BIPOLAR 0-1-2-3
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B-262 27 CONMUTADOR BIPOLAR 0-1-2-3-4 B-417 39 ESTRELLA-TRIANGULO SELECTOR
B-263 27 CONMUTADOR BIPOLAR 0-1-2-3-4-5 B-418 40 ESTRELLA-TRIANGULO CONTACTOR
B-264 27 CONMUT. BIPOLAR 0-1-2-3-4-5-6 B-419 40 EST.TRIANG.SIMPLIF. para CONT.
B-265 28 CONMUT. BIPOLAR del 0 al 7 B-420 40 ESTR.TRIANG. C/CONTACT. e INV.
B-266 28 CONMUT. BIPOLAR del 0 al 8 B-425 41 ARRANCADOR C/RETOR. MANIVELA 1
B-267 29 CONMUT. BIPOLAR del 0 al 9 B-426 41 ARRANCADOR CON INVERSION
B-268 29 CONMUT. BIPOLAR del 0 al 10 B-427 41 ARRANCADOR a 125y 220 A.
B-269 30 CONMUT. BIPOLAR del O al 11 B-440 41 CONM. 2 VELOC. 1 DEVAN. 0-1-2
B-270 30 CONMUTADOR TRIPOLAR 1-2-3 B-441 42 CONM. 2 VELOC. 1 DEVAN. 1-0-2
B-271 30 CONMUTADOR TRIPOLAR 1-2-3-4 B-442 42 CONM. 2 VEL. C/INV. 2-1-0-1-2
B-272 31 CONMUTADOR TRIPOLAR 1-2-3-4-5 B-443 42 CONM. 2 VELOC. GIRO 1 DIRECC.
B-273 31 CONMUT. TRIPOLAR 1-2-3-4-5-6 B-444 42 CONM. 2 VELOC. para CONTACTOR
B-274 32 CONMUT. TRIPOLAR 1-2-3-4-5-6-7 B-445 43 CONMUT. 2 VELOC. 0-ESTR.-1-2
B-275 32 CONMUT. TRIPOLAR del 1 al 8 B-446 43 CONMUT. 2 VELOC. C/INVERSION
B-280 33 CONMUTADOR TRIPOLAR 0-1-2 B-449 43 CONMUT. 2 VELOC. ARROLL. SEPAR.
B-281 33 CONMUTADOR TRIPOLAR 0-1-2-3 B-450 43 CONM. 2 VELOC. 2 DEVAN. 0-1-2
B-282 33 CONMUTADOR TRIPOLAR 0-1-2-3-4 B-451 44 CONMUT. 2 VELOCIDADES 0-1-2
B-283 34 CONMUT. TRIPOLAR 0-1-2-3-4-5 B-453 44 CONMUTADOR 0-1-2 C/INVERSION
B-284 34 CONMUT. TRIPOLAR 0-1-2-3-4-5-6 B-454 44 CONM. 2 VEL. ARR. en EST.-TRI.
B-285 35 CONMUT. TRIPOLAR del O al 7 B-455 44 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3
B-290 11 INTERRUPTOR UNIPOLAR a 90° B-456 45 CONM.3 VEL 3-2-1-2-1-2-3 C/INV
B-291 11 INTERRUPTOR BIPOLAR a 90° B-457 45 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3
B-292 11 INTERRUPTOR TRIPOLAR a 90° B-458 45 CONMUT. 3 VELOCIDADES C/INVER
B-293 11 INTERRUPTOR TETRAPOLAR a 90° B-459 45 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3
B-294 14 CONMUTADOR TETRAPOLAR 1-0-2 a 90° B-460 46 CONM.3 VEL 3-2-1-2-1-2-3 C/INV
B-295 15 CONMUT. UNIPOLAR 1-2 C/RETORNO B-461 50 CONMUT. 4 VELOC. 0-1-2-3-4
B-296 15 CONMUT. BIPOLAR 1-2 C/RETORNO B-462 50 CONMUT. 4 VELOC. C/INVERS
B-297 16 CONMUT. TRIPOLAR 1-2 C/RETORNO B-464 52 CONTROLLERS

B-298 16 CONMUT. TETRAPOLAR 1-2 C/RETORNO B-465 52 CONTROLLERS

B-299 14 CONMUTADOR TRIPOLAR 1-0-2 a 90° B-601 46 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3
B-310 36 CONMUTADOR 2 GRUPOS UNIPOLAR B-602 46 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3
B-311 36 CONMUTADOR 3 GRUPOS UNIPOLAR B-603 46 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3
B-312 36 CONMUTADOR 2 GRUPOS BIPOLAR B-604 50 CONMUT. 4 VELOCIDADES 0-1-2-3-4
B-313 36 CONMUTADOR 3 GRUPOS BIPOLAR B-605 47 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3
B-314 36 CONMUTADOR 2 GRUPOS TRIPOLAR B-606 47 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3
B-315 37 CONMUTADOR 3 GRUPOS TRIPOLAR B-607 47 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3
B-316 36 CONMUTADOR 3 GRUPOS EST.-TRIAN B-608 47 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3
B-330 37 CONMUT. 2 GRUPOS SERIE UNIPOLAR B-609 48 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3
B-331 37 CONMUT. 2 GRUPOS SERIE BIPOLAR B-610 48 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3
B-332 37 CONMUT. 2 GRUPOS SERIE TRIPOLAR B-611 51 CONMUT. 4 VELOCIDADES 0-1-2-3-4
B-340 37 CONMUT. GRUP.SERIE-PARAL.TRI. B-612 51 CONMUT. 4 VELOCIDADES 0-1-2-3-4
B-400 12 INVERSOR BIPOLAR B-613 48 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3
B-401 12 INVERSOR TRIPOLAR B-614 48 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3
B-410 38 ESTRELLA-TRIANGULO NORMAL B-615 49 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3
B-411 38 ESTRELLA-TRIANG. RETORNO a 0 B-616 49 CONMUT. 3 VELOCIDADES 0-1-2-3
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Cuando el interruptor sea de mas de cuatro polos, se afiadira el nimero de éstos a
a la referencia del unipolar

Ejemplo: Interruptor de 7 polos.
Se pedira:

INTERRUPTOR B-200/7

El nimero méximo de polos es 24. Para un mayor numero de polos consultenos.



INVERSORES BalI- A‘)

0
1 2 L1 —_——
o
L
em 1 3
POSICIONES
X X
U \%

1
0

ATA\

XX

3 7

1 s B-227 INVERSOR

2 6 Bipolar con retorno a "0"
4D aD 2 Pisos

. 0 —
Sohbma &
: L
POSICIONES 1 13 9
C 1 X X[ X v
C (2) X X X v "
M

3 711,
. slo. B-228 INVERSOR

6o |10 Tripolar con retorno a "0"
D aD 3 Pisos

0
L, ——
B T
3
U 1 3
POSICIONES
X|[[X

1
0

X X

3 7

1 s B-400 INVERSOR
2 6 Bipolar

4D aD 2 Pisos

{?zﬁaﬁﬁ@ﬁ T
ki

1
()]

= No

oW Oyo
—_

© 5o

POSICIONES
1 X[ X X
\"%
0 u W
2 X X[ X M
3 i 7M1
] 5la. B-401 INVERSOR
5 6. |10 Tripolar
4D sD 120 3 Pisos

12



CONMUTADORES

T, T, T, T,

o L Qo LU
) 13 | 1357

POSICIONES POSICIONES
2 2 6

1 X 1 X X

0 0

2 X L, 2 x| |[x Lo L
3 . 3 L] 7 *
. B-210 CONMUTADOR (con "0") 1. |s. B-211 CONMUTADOR (con "0")
5 Unipolar 2 6 Bipolar
4D 1 Piso 4D aD 2 Pisos

T, T P

¥ SEEEEEERRERENE Y Sinlalalnla el
I ororey o | o BB pPrgereyl LT

POSICIONES POSICIONES
L L, Ly
1 X X X 1 X X X X
0 0
2 X X X 2 X X X X
3a 7a |11a 3 74 |11a |15a
] 5. |o B-212 CONMUTADOR (con "0") ] s. lo. ha B-213 CONMUTADOR (con "0")
5 6. o Tripolar 2 6. loo |14 Tetrapolar
4D BH 12D 3 Pisos 4D aD 12D 16U 4 Pisos

TN T
L 113 | 103[5]7

POSICIONES POSICIONES
2 2 6
C 1 X 1 X X
C 0 0
X L 2 x| [X Lo L
3e 3e |7e
. B-214 CONMUTADOR (con "0") ; s B-215 CONMUTADOR (con "0")
5 Unipolar con retorno a "0" 2 s Bipolar con retorno a "0"
AD 1 Piso 4D BD 2 Pisos

7 T, T, T, T. T, T
@ ?: ;: 191: f LI Jj f f f
EFEFME 24 |64 |10 15358 75911

vy 4D aD 12D

POSICIONES

1 X X X
0
2 X X X

2 6 10

L, L, Ly

[ATA\

B-216 CONMUTADOR (con "0")
Tripolar con retorno a "0"
3 Pisos

13



VEE
{} L

CONMUTADORES

0

=]
POSICIONES
2
1 X
0
2 X L,

3e

Te

Unipolar 90°
1 Piso

2

J

B-218 CONMUTADOR (con "0")

0

BIHPLA)

J

- T2 T1 T4 T3
P LU
113156517
:
POSICIONES
2 6
1 X[ [x
0
2 X X L L
3¢ [7a
1. |s. B-219 CONMUTADOR (con "0")

Bipolar 90°
2 Pisos

'y

1 0[5 (7] 1) o

Te

2

J

11e
9e

10

12D

T, T, T, Ty Tg Tg

Lalsl ool

14

e
POSICIONES
2 6 10
1 X X X
0
2 X[ x| X Ly L, L
B-299 CONMUTADOR (con "0")
Tripolar 90°
3 Pisos
B —
Se |7 [Te |15e T, T, T, T, T, T, T, T
1 zﬁﬁﬁﬁ@@ﬁ@ o DR 2T T, Ty T T Ty Ty
Dnmmwmwe e || L]l 7] e[l
I 4D SD 12D 16D
POSICIONES
1 X X X ]( 2 6 10 14
X
5 L, L, Ly N
X
2 X[ x| [x|| [X
B-294 CONMUTADOR (con "0")
Tetrapolar 90°
4 Pisos



CONMUTADORES

B-295 CONMUTADOR (sin "0")
Unipolar con retorno a "1"
1 Piso

2 Pisos

/ ? T T, s - T, T, T3 T,
3] l Blbjala L]
113 113,517
U I L I
POSICIONES POSICIONES
2 2 6
1 X 1 X X
2 X 2 X X
L L L
3. 3¢ |7a
1, B-220 CONMUTADOR (sin "0") 1. |s. B-221 CONMUTADOR (sin "0")
2 Unipolar > 6 Bipolar
AD 1 Piso 4U SU 2 Pisos
By : T, T, T, Ty Ty Tg
34 7o |11e
@ Te % |00 1 357911l
(2] [+ [e] [e] [xo] [x2 2n lon | )
G 0 4D aD 12D
POSICIONES
2 6 10
1 X X X
2 X X X
L, L, Ly
B-222 CONMUTADOR (sin "0")
Tripolar
3 Pisos
R - T, T, T, T, T,T, T, T
3. |7s |1e |15 1 12 13 g 15 g 17 g
() (3] () (7] () o2 [ 39 I I il RENEEE
=] [+ 5] (3] [®) [ [ [ 2 le. lioe |a 1103157, 9.11[13[15
G 0 4D SD 12D 16D
POSICIONES
2 6 10 14
1 X X X X
2 X X X X
L, L, Ly N
B-223 CONMUTADOR (sin "0")
Tetrapolar
4 Pisos
N ? T, T N - T, T, T, T
112 112 13 1y
Bla l B E l
113 113,517
U I L I
POSICIONES POSICIONES
2 2 6
1 X C 1 X X
2 X 2 X X
L L L
3e 3e |7a

B-296 CONMUTADOR (sin "0")
Bipolar con retorno a "1"

15



CONMUTADORES BIHPLA—)

3 7. s T, T, Ty T, Tg T

31 0[] 7 ) '

w

Te |Se (9

103,867,911

IS

POSICIONES

W o7pey “Yalin
o) 8 12
X X

1

2 X X X

B-297 CONMUTADOR (sin "0")
Tripolar con retorno a "1"
3 Pisos

i T’I T2 T3 T4 T5 TG T7 TB

BEEEEEECI KSR

N

N
® o
N o
=
o

2] [+] [] [&] [x9) [17 [se] [
(0]
POSICIONES

X| X

1

2 X| X X| X

B-298 CONMUTADOR (sin "0")
Tetrapolar con retorno a "1"
4 Pisos

16

Cuando el interruptor sea de mas de cuatro polos, se afiadira el nUmero de éstos a
a la referencia del unipolar

Ejemplo: Interruptor de 7 polos con "0".
Se pedira:

INTERRUPTOR B-210/7

Ejemplo: Interruptor de 7 polos sin "0".
Se pedira:

INTERRUPTOR B-220/7

El nUmero maximo de polos es de 12. Para mayor nimero de polos consultenos.



CONMUTADORES DE POSICIONES

CONMUTADORES DE POSICIONES SIN "0"  UNIPOLARES

] i Ta s ] i T, T

i ooog JJ’J __odiil=galel JJ’flJ

POSICIONES POSICIONES
1 L, 1 X L,
2 X 2 X
3 X 3 X
4 X
3e |70

B-230 CONMUTADOR

2 6 3 Posiciones B-231 CONMUTADOR
4 W 2 Pisos 4 Posiciones
2 Pisos
2 3 '|'2 '|'3 2 3 T2 TS
1@4@ el o 1@4@T15J, lo 7,
. |EHEGEEEE 1 e |BEEEEE
o 1 2 3 G
POSICIONES POSICIONES
1 X L, T7 1 X 11‘[ L, T?
2 X T, 2 X To Ts
3 X 3 X
4 X 4 X
5 X 5 X
6 X
3 7a |16
P B-232 CONMUTADOR 5. 7. T,
5 6l 10 5 Posiciones 1. 5. |0 B-233 CONMUTADOR
4 Dzjuo 3 Pisos 5 s 10 6 Posiciones
4 Lﬁjﬂ 3 Pisos

N
-~
w

. 74 |11 |15

e [S5e |96 |13

1@5@

o | [2] (2] [e] [o] 1] [22] [se] 19 wem »14
) 7 4 8 12U 160
POSICIONES

1 T,

~Njo| s wN
X
x
-
J
N
o——
w (4]

B-234 CONMUTADOR
7 Posiciones
4 Pisos



CONMUTADORES DE POSICIONES

BIHPLA]

3
2 4 3, Te |11 |15
] o | [2) (4] [e] [] [x9] [12] [1a] 9 2y o= g
{::20] 7 4 8 [12 16|
POSICIONES
1 X T,
2 X T, l T,
3 % 1,5 ¢ 13l T,
4 X 1 2 3
5 X L,
6 X 7
7 X 15T T”T
8 X Ter, To
B-235 CONMUTADOR
8 Posiciones
4 Pisos
3 g 5
3e 7a |11 |15 [19¢
o | (2 B (8] (2] [0 [22) (29 (39 (] [ 0
) 4 81|12 16(200
POSICIONES
1 T3T4 Ts
2 X T, J’ TST
3 X Tnlg 13 7))
4 X 16201543
5 X L° 7
6 X 11T
7 X TTS
8 X Ty
9 X
B-236 CONMUTADOR
9 Posiciones
5 Pisos
3 g 5
3e 7a |11a |15a |19e
o ¢ | 21 [« (6] [o] [19] 2] [14] [xe] 2] [oo 20 |
0] 10 4 8112 16(20
POSICIONES
1 T3T4 Ts
2 X T, 1 lTs
T
3 X T, ¢ 13 17 7
4 X 16201903
5 X -7
6 X 151[1
7 X T T,
8 X Tng
9 X
10 X

B-237 CONMUTADOR

10 Posiciones
5 Pisos

18



CONMUTADORES DE POSICIONES

Te [5e

2

9e |183e |17¢ |[21e

J

LTI

22
‘ ﬂ24

B-239 CONMUTADOR

12 Posiciones
6 Pisos

3 5
el iobhdhbbbdbs e
| 2 [ o) (3] () (2] 9] 39 59 (o) [22) o Zl T,
o " 0 ° Tl 13 7
POSICIONES 5 22113
L] 7
1 1945 11
2 X
3 X I 1,
4 X Tt T
5 X
6 X
7 X
8 X
9 X
10 X
11 X
3¢ |7e |11a [15¢ [19a4 [234
1e 5, O e 13e 179 |214
24 |6 101418 L 22
4LJ8 12@:%J1G 2uu 24,
B-238 CONMUTADOR
11 Posiciones
6 Pisos
3 g 5
e T
3 5
2 N (6] (5] (a0 ) ) ) ) ) ) 2 BH Te.
g0 10 T J} 7
POSICIONES i 59 13 12711
1 X %3 L, 2773
2 X T1T"15 11‘[
3 X T12 T TS
4 X Tt To
5 X
6 X
7 X
8 X
9 X
10 X
11 X
12 X
3a 7e |[17a |15a4 |19« |23e

19



CONMUTADORES DE POSICIONES

CONMUTADORES DE POSICIONES CON "0"

1

2

I
) —

L

L)
POSICIONES
0
1 X
2 X

B-240 CONMUTADOR
2 Posiciones
1 Piso

UNIPOLARES
i T
1 3 2
T T
]
POSICIONES —IZ
0
Ly
1 X
2 X
3 X
3¢ |76
1 s, B-241 CONMUTADOR
2 s 3 Posiciones
4 8o 2 Pisos

| G131 (5] (] ) 1)

(2] [4] [e] (o] [1o] [12] [1e] [1e]

L)
POSICIONES
0
1 X
2 X
3 X
4 X
5 X
6 X

B-244 CONMUTADOR

6 Posiciones
4 Pisos

20

13

5 A T 5 A T
1 T, 3T, 1 5 T, 3T,
- o S EEEEEERE
[2] [4] [e] [&] 1J,537 BH 15931
. I [
POSICIONES Tz POSICIONES Tz
0 L, 0 L
1 X 1 X
2 X 2 X
3 X 3 X
4 X 4 X
5 X
3e |7a
1. |5, B-242 CONMUTADOR U . PP
2 s 4 Posiciones 1. 5. |0 B-243 CONMUTADOR
4 s 2 Pisos 5 610 5 Posiciones
4 8 2o 3 Pisos
3
2 4 3 7o |11 [15¢




CONMUTADORES DE POSICIONES

1 * | [ (2] [3) (7] (3] (21 s3] [ IO

0@6 1o |50 |0 |13e
7| (2] (2] (8] (3] [ 1) i) [ W%wﬁT

e 418 12|16

POSICIONES
0

NOOPAWN
X
X
N
—oWw

X

B-245 CONMUTADOR

7 Posiciones
4 Pisos
.
2 4
3e 7 e 1Ma 150 190
| [2] [a] (o] [3] (3] [12) 3] [se] s3] o] ZDWWW °
e 8 4 8 12u 160 200
POSICIONES
0 Tsz T,
1 X T, l Ts
2 Te
X 5 9 11J,
3 X 1 913047
4 X 3
7
5 X 5 T T
6 X T,
7 X Tg
8 X

B-246 CONMUTADOR

8 Posiciones
5 Pisos
2 | i 3 7 11 15 19
o | (2 G (8 (2] [0 (22 (29 (39 [ [ 20 | M
0] 9 4 8 (12 6(200
POSICIONES
0 T2T3 Ty
1 X T1l l Ts
2 X J,s 913 K
3 X 1 15
2 17
4 X L1 3
5 X 1]
6 X T TT7
7 X T, Te
8 X
9 X

B-247 CONMUTADOR
9 Posiciones
5 Pisos



CONMUTADORES DE POSICIONES

BIRPLA]

2 4
1 5 3e |7e |11e [15¢ |19 [235
w0 o | )0 G [ ) (22 (39 (o) () (2] (2] (o S e i e
(o) 9 4L':U8 12L]%:U16200 244
POSICIONES
0
T, 3T
1 X T, 21 1,
2 ls 555y
5 913
3 X 1—1’217‘121
4 X L," 3
5 X 1T511 ?[ T
6 X T, T T,
7 X T10T9 Ts
8 X
9 X
10 X
B-248 CONMUTADOR
10 Posiciones
6 Pisos
I
2 4
1 5 3e |76 |11e [15¢ |19 [235
e, o | B G G 9 2 ) 9 ) (o) () 20 | T
) 9 4@8 1ZM1GZOU 24,
POSICIONES
0 TzT3 Ta
1 BN EEEEEEEE ﬂl l Te
2 L ’
5 913
3 X 1 l
217451
4 X 19 LJ]“ 3
5 X VT 1 ?ﬂ
6 X T T T,
7 X Tng TS
8 X
9 X
10 X
11 X
B-249 CONMUTADOR
11 Posiciones
6 Pisos
CONMUTADORES DE POSICIONES SIN "0" BIPOLARES
] i To Ta Ts  Ts
A EEEEE R
4
2] [4] [&] [3] 0] [22 3 7 |15
yp— 1 2 9 6
POSICIONES
1 X X L, L,
2 X
3 X
3 7 e 11e
i lse s B-250 CONMUTADOR
5 3 Posiciones
3 Pisos

22



CONMUTADORES DE POSICIONES

_ IR
_SIFEEE

POSICIONES

1
2 X X
3 X X
4 X X

B-251 CONMUTADOR
4 Posiciones 4 Pisos

PUEEEEEEEEE
_ETHTTE

POSICIONES
1 X X

4 X X
5 X X

B-252 CONMUTADOR
5 Posiciones 5 Pisos

- (3] (5] (5] [7] (o] o] 35 3] 37 3] 21 29
1 4|
A BERGDEEEREEEIEE

POSICIONES

(GIFNTAIEN
X
X

X X
6 X X

B-253 CONMUTADOR
6 Posiciones 6 Pisos

@@
ity iy
o 7
X X

POSICIONES

X X
X X

X X
X X

~Nog|hw|N
X
X

B-254 CONMUTADOR
7 Posiciones 7 Pisos

23



CONMUTADORES DE POSICIONES

2 4
1@5@
__C R T
{2] 7
POSICIONES

1 X X

2 X X

3 X X

4 X X

5 X X

6 X X

7 X X

8 X X

T2-IJ:3T4 T10-IJ:11T12

S LT

5 ° 131 21 2 29l
1 2 83 17 18 ©19
I-1 L2

T11
T

7 31]’ 27]’23

6 T16 T15 T14

11e |15¢ |19e |23 |27a |31a
9, [134 [17¢ [21e [254 [294

L.

26 30

18, 22
ﬂ16 ZOH j24 ZBD—‘

B-255 CONMUTADOR
8 Posiciones
8 Pisos

BIRPLA]

3 g 5
@ (3 (3] (5] () [5] [s1] (35 (3] (3] s8] 31 (2 (2] 2] 28] (o) (] 39
| o o [2][4] 6] [8] [10] [12] [14] [16] [18] [20] [22] [24] [26] [28] [3o] [32] [34] [2]
POSICIONES
1
2 X X
3 X X
4 X X
5 X | X
6 X
7 X X
8 X X
9 X X
T T
T3 & T5 T12 13T14
T, 1 T6T TTﬂl l J, T1T5
7 10 1
Ty g 13 171 129331911
5 15 25 35
1 2753 21 20,%23
11 31
L, T L, T
T T
Tg 8 T 817
3e |7e |1a [15a |194 [23e [274 [31e (354
1e 5o Oe [13¢ |17 |21 |25¢ (294 |334 B-256 CONMUTADOR

10|14 18|22 30 34
Nl

9 Posiciones
9 Pisos

24



CONMUTADORES DE POSICIONES

3 g 5
L mga
POSICIONES
1
2 X X
3 X X
4 X X
5 X X
6 X X
7 X X
8 X X
9 X X
10 X X
T T
1,047 T T
T2 ’ 1 fTST TTMIS 115T1§|_
Tilg* 13 171 T 29333711 !
5 19 25 .39
1272 )08 216554227, 523
1511‘[ 3531T
T TS T ‘[Tm
T, o Tl
3a 7 a 1Ma 154 194 234 27 31a 35a [394

Te 5 [9a |183e¢ |17a |21e |254 (294 (334 |37 B-257 CONMUTADOR

10 Posiciones

2, |6 10[14 18|22, |26 30[a4 38

4 8 |12 1620 24@@@ 10 Pisos
B -
4;;5@
wﬂmga
POSICIONES

1

2 X X

3 X X

4 X X

5 X X

6 X[ X

7 X X

8 X X

9 | I 0 | I .Y (N AN

10 X X

11 X X

B-258 CONMUTADOR
11 Posiciones
11 Pisos

25



CONMUTADORES DE POSICIONES

BIRPLA]

26

3 5
2 8
— ) (3 (5] (7] (o] (52 [3) ] 57 () o) o) () 27 o) (o) o) o) () o) () [ o] [
= ) (o) 9 (52 59 () () () (22 (o) (o) (o) (o) () (o) 3] 39 [ (3] (o] (o] [
POSICIONES
1
2 X X
3 X X
4 X X
5 X X
6 X X
7 X X
8 X X
9 X X
10 X X
11 X X
12 X X
T T
T, 4T T, T
Tilg’ 13 17l o 3337411 !
5 21 29 45
123 L, 2 7 3 2547 L, 26 3127
T1 1511]7 T433g35
T12 T Ts T24 T T20
TﬂTng T23T22T21
3a |7a |Me |15 [194 |234 [27a [31a [354 [394 |43 [474
1o |5a |96 [13¢ [17¢ [21¢ |25¢ [29¢ |33¢ |37 |41e (454
2, |6 1014 1822, |26 (30 34(38 42|46
RN 0
B-259 CONMUTADOR
12 Posiciones
12 Pisos
CONMUTADORES DE POSICIONES CON "0" BIPOLARES
1 2
T, T T, 1 3 T, Ts
0 2 T T, T T
%7 l 1 l l 0@ @ J;J: f [’J} f
e T L By s
POSICIONES Tz |” POSICIONES 2 8
0 Ly L, 0 L, L,
1 X X 1 X X
2 X X 2 X | X
3 X X
3¢ |7a
s B-260 CONMUTADOR  PRREFURTT
2 6 2 Posiciones 1. 5. lo. B-261 CONMUTADOR
4D aD 2 Pisos 5 3 Posiciones
3 Pisos




CONMUTADORES DE POSICIONES

— 1 5 (3] (1 (] ) 5 o N
R e, PV

POSICIONES
0 T T TT
1 X X T, J, l T, [
2 X X l 1
3 131115
3 X X P 27 9 .10
4 X X
L, L,
B-262 CONMUTADOR
4 Posiciones
4 Pisos
2 | i 3 7 11 15 19
2] [4] [5] [2] [1o] [22] [14] 1] (18] [2o] N il
{120 4 8 12:'J1620U
POSICIONES
O T2T3 T4 T7T8T
1 X X T l l J,Ts Te Ty
2 X X lsgsl 11711151
3 X | X 1 7 13 19
2 12
4 X X
5 X X
L, L,
B-263 CONMUTADOR
5 Posiciones
5 Pisos
T T
T, 3T Tg 8T
T1 21 4T5 T7 81 mTﬁ
l Ts l J}m
593 J, 211119 l
1 2 7 13 17 1823 25
0
L L
1 X X k ?
2 X X
3 X[ X
4 X X
5 X X
6 X X
3e 7a |1Ma |150 |19« [234 |27,
P P I P P B-264 CONMUTADOR
5 10|14 |22 26 6 Posiciones

6q
4D «U& 12¢ s «U2024U 280 7 Pisos




CONMUTADORES DE POSICIONES

30
5 o 528 32@

2 2 4
;q;ﬁﬁﬁﬁﬁ@ﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁ
o LRI PP RPE EY
)

POSICIONES
0
1 X
2 X
3 X X
4 X X
5 X
6 X X
7 X
T
T
T, [ T,
J} T13
9 1 l
L 23
274 [314
25, |29, B-265 CONMUTADOR
7 Posiciones

8 Pisos

BIHPLA)

POSICIONES

| G151 (5] 01 5] ) ) 3] 5 ) o] ) ) o ) ) 9 9

“““““FEFFE?E@E“EEE

o

X

ON ORI WNPF

354

334

26, 30ﬂ> 34
L[]

B-266 CONMUTADOR
8 Posiciones
9 Pisos

28



BIHPLA‘) CONMUTADORES DE POSICIONES

;q;iﬁ@@ﬁ@@ﬁ@ﬁﬁ@ﬁ@ﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁ
L, nnnnmmmmmmmmm
POSICIONES
0
1 X X
2 XX
3 X X
4 X X
5 X X
6 X X
7 X X
8 X X
9 X X
T,TsT T, TeT,
-11 12 é 4T5T6 T“c 2l9 31-1‘:'-15
Y P R
T};: 217 —L§T12272f37
9
T, TsT7 T, «Tw

3e 7a |1Ma |15a |195 |23 [27a |31e |35« |39¢

1e [5e |98 [13s |17 |216 |25 |29¢ [33e [374 B-267 CONMUTADOR

2, |6 10[14 18|22 |26 30034 3g 9 Posiciones
4 8 |12 6|20 24% 10 Pisos
;;;ﬁi@@ﬁ@@ﬁ@ﬁﬁ@ﬁ@ﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁ
ﬂnﬂﬂmmmmmmmmmmmm
POSICIONES
0
1 X X
2 X X
3 X X
4 X X
5 X | X
6 X X
7 X X
8 X X
9 X X
10 X X
1,7, T.Te T
T, Ts T, T,
1y iy
41
Tml T8T 7 TZD-LTIW

3a |7a [Me [15a [19a (235 (27 [31a (354 [39a [43,
B-268 CONMUTADOR

10 Posiciones

6 10|14
4D~j:;ﬂ— H16 ZO.J%ﬁ Hza 32“ J,Jae 40U 440 11 Pisos

Te |5e |96 |13e |17e |21 [25¢ |29¢ [33e (374 |41e




CONMUTADORES DE POSICIONES BIHPLA—)

B
1 5
04=ﬁﬁﬁﬁﬁ@ﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁ
hdllininininininiclEinibiniolclsiblalolslelininioicio
POSICIONES
0
1 X X
2 X X
3 X X
4 X X
5 X X
6 X X
7 X X
8 X X
9 X X
10 X X
11 X X
T T
23, |27¢ |31¢ |35a |39e |434 |47o T2 3 T4 T13 14T1
219 |254 |29¢ |334 |37 |414 |45a T’I 1 T5T T12 l 5T1§|_
22(264 |30, 34|38 142 48 l 2913 8 2933 371 "
24, |28 32|36 40(44l] |48, 1 171 25 41([
45
19 L, 2 3 21 43 L22627
1511 7]’ TS 35 31([
B-269 CONMUTADOR ‘[
11 Posiciones Ty T T, To T T
12 Pisos T“’Tg Te T“TZOT“’
CONMUTADORES DE POSICIONES SIN "0" TRIPOLARES
2 3
S e 7a |11e |15« [|190
1<=ﬂﬁﬁﬁﬁ@ﬁﬁﬁﬁﬁ I VA b
(2] [e] (o] [e] [s0] [2] [34] [s] [se] o] SRR AN
o 41216 200
POSICIONES "
1 X| X X T, T, Ts  Tg T, T,
2 X/X X | ol |l
3 X | X X i Te K
5 9 J 7 ‘ 15 17
1 2 3 4 13 014
B-270 CONMUTADOR | ‘
3 Posiciones
L L L
5 Pisos ! 2 :
2 3

(2] (4] [] [a] [x9) [17] [s8] [x] [s3] [z [z [z 29 |op [0 [ fen 2
R 4D~4D8 12L4D16 20D~4D24

() (3] (3] (7 () o] s s8] () ] o] o I gl g o
1®4 1 5¢ |9e |13¢ |17e¢ [21e

POSICIONES
1 X X X T, T, T T, T Tu
2 X X S I R | |
3 X X X T1 T4 TS TB TQ T12
5 7 J} 13 15 21 23
4 X X X 1 2 3 9 10 1117 18 19
B-271 CONMUTADOR L L L
1 2 3
4 Posiciones
6 Pisos

30



CONMUTADORES DE POSICIONES

2 3
J @4 (1008 57 9 [mif13 (15 17 [19 21 (23] 25 27 [29) [31
s, |2 4 {6 [s 1012 (14 16 18 20 22 [24] [26 28 [30 32
= Ly ey oty
POSICIONES
1 X X X
2 X X X
3 X X X
4 X X X
5 X X X
T2 3 T7 TB T12 T13
T l l T4 Ts l l Tq T11J, J, Tis
5 9 17 11 l 25 291
1 2 313 12§15 21 22 423
7 19 27
L, T L, T L, T
T5 T10 T15
B-272 CONMUTADOR
5 Posiciones
8 Pisos
2 E . . . . . . . . . . . . . . . . .
J @4 1i(sl s (7] (9 (1] [13 (18] [17) [19] [21] (28] [25] [27] [29] [a1] [a3] [35
4 5 2 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36
)
| G D G W G
POSICIONES LS D W WD G W S W) ]
1 X X X
2 X X X
3 X X X
4 X X
5 X X X
6 X X X
T2 3 TB T9 T14 T15
T l l T, T J, J, Tio T1al l Tie
5 9 1 19 23 l 29 33 l
1 2 41315 4 4325 26 627
21| 17 117 35 | 31
RN
TG T5 T12 T11 T1B T17
3ae 7 a 119 159 10 |23a 27a 31a 354
1e 5q 9 e 13e 17e¢ |27a 254 294 33e B-273 CONMUTADOR
2 L6, 10 14 118 522[264 |30 34 6 Posiciones
4 18 112 116 120 ‘ o4 28L 32l36 9 Pisos




CONMUTADORES DE POSICIONES

3

BIHPLA]

2 4
. ) (3] 5] (7] (o] (] (3] 55 [7) (] o] o) (] () o) o] (] o] o) o] (o] s
o | 2 (3 (o) o) (9 (2 (] i8] 39 [z (22 (o) (o) (o] (] 2] 34 [39) 3 (o) () [
) 7
POSICIONES
1
2 X X X
3 X X X
4 X X
5 X X
6 X X X
7 X X X
T, T T
l T4 Tg lw Ti T1e !7 T1s
l lTu 15J, 1T19
5 3 25 15J’ 33 37 411
16 19 29 30 °31
L, Ly
T T T27 23
T, Tia Tia
3a 7a |1Ma |15¢ |19¢ |23 [27a
1o Ise low hae h7e |21e s, B-274 CONMUTADOR
2 6.l 1418 2l26 7 Posiciones
12U jzs 11 Pisos

32

2 4
— (3] (3] () () o) (o] () (] ) ] o) 2] () ) ) o) o) 9] () () o) ) o) (] (]
] o | [2] [« [s] [&] [20] [z2] [10] [22] [24] [xs] [1e] [20] [22] [ea] [2s] [28] [so] [32] [oa] [ae] [se] [ao] [a2] [ad] [ae] [so]
) 7
POSICIONES
1 X
2 X X X
3 X X X
4 X X X
5 X X X
6 X X X
7 X X X
8 X X
T, T
1 s
17 1T21
5 L a7 41 45l
19 33 34 o35
Ly
e
T T
24 To 22
39e |[434 |47
B-275 CONMUTADOR
37 |41e |454 o
a8 12l4s 8 Posiciones
B4° 12 Pisos



CONMUTADORES DE POSICIONES

CONMUTADORES DE POSICIONES CON "0" TRIPOLARES

R - T, T, T, T, T, T,

~—Slelelaaioie 1
) ('L £ 5l "71 9‘[ 111
POSICIONES f Iu i1o

POSICIONES

B-280 CONMUTADOR
2 Posiciones

64 |10
4D sD 12D 3 Pisos

_
1 3 T2 T5 TS
T T, T T, T T
o@ @ J:l [l 6 7l o
| ﬂﬂ I S 7T 4l
POSICIONES —— | 2 ‘ 4 | 14
0 L, L, L,
1 XX X
2 XX X
3 X | X X
3e 7 e 11 159 190
O D O U B-281 CONMUTADOR
reds o |y, 3 Posiciones
4 8 12, |16l |20, 5 Pisos
_
b e EsEmEas SR T
0@ T, l T, T, ll
[2] [4] [6] [8] [10] [12] [14] [16] [18] [20] [22] [24] 537J,131115 1211923
G 1 9 17
POSICIONES —‘[2 —Tm —T18
0 L, L, L,
1 X X X
2 X X X
3 X X X
4 X X X

B-282 CONMUTADOR
4 Posiciones

4 Liﬂa ::D;zﬂm 20D;iD24 6 Pisos

33



CONMUTADORES DE POSICIONES BalLA‘)

| odsim bbb bhbbbes
- T

POSICIONES
0
1 X X X
2 X X X
3 X | X X
4 X X X
5 X X X
T T T

T, T T, 8T T, T,

T1 f l 141-5 T6 ! fTw T11 ltrw

J, 593 1 J,1711 15J> 2529231

1 5 7 13 12 19 21 Y, 27

B-283 CONMUTADOR
5 Posiciones
8 Pisos

—
@ (] (3] (5] (7] o) [38) (59 (3] (2] 39] 23] 23] o) o) (o) (o) (3] 58] 57 39 o] 45
) (3] () (3] ) (2 3] ) () ) () o) () ) () ) () ) () o) [
)
POSICIONES
0
1 X X
2 X X
3 X
4 X X
5 X
6 X X
T6
J, 593 l 21111
1_T2 7 1317—I12
L, L,

6q o
4L45U 12¢ ‘16(

B-284 CONMUTADOR
6 Posiciones
11 Pisos

34



2 4
5

CONMUTADORES DE POSICIONES

1
— (3] (3] (5] (7] (o) () 35 (2] 37 9] (o) 23] () o) o) o) () o) () o) () o) ) o
P P P PR PR e
(e
POSICIONES
X X
X X
X X
X X
X X
X X
X X
T17 T
T
TZO
S47 J,
43
34 38 39
6o
T21
35a
33e
34H
B-285 CONMUTADOR
7 Posiciones
12 Pisos
CONMUTADORES DE POSICIONES DE 4 A 8 POLOS
2 POSICIONES | 3 POSICIONES | 4 POSICIONES | 5 POSICIONES | 6 POSICIONES
B-213 B-250/2 B-251/2 B-252/2 B-253/2
5 4 POLOS 4 PISOS 6 PISOS 8 PISOS 10 PISOS 12 PISOS
z B-220/5 B-230/5 B-231/5
(Z) > POLOS 5 PISOS 8 PISOS 10 PISOS
Q 6 POLOS B-220/6 B-250/3 B-251/3
8 6 PISOS 9 PISOS 12 PISOS
o 7 POLOS B-220/7 B-230/7
=z 7 PISOS 11 PISOS
(7))
B-220/8 B-250/4
8 POLOS 8 PISOS 12 PISOS
B-260/2 B-261/2 B-262/2 B-263/2
S 4POLOS 4 PISOS 6 PISOS 8 PISOS 10 PISOS
: B-240/5 B-241/5 B-242/5
zZ
O 5POLOS 5 PISOS 8 PISOS 10 PISOS
O B-260/3 B-261/3 B-262/3
8 6 POLOS 6 PISOS 9 PISOS 12 PISOS
o B-240/7 B-241/7
% 7POLOS 7 PISOS 11 PISOS
O B-260/4 B-261/4
8 POLOS 8 PISOS 12 PISOS

35



CONMUTADORES DE GRUPO

BIBIl
elalfo

BIRPLA]

Oo—wn=xm

<

1 2
; . g -1 1 3
S =
2
POSICIONES POSICIONES
A<B
0 0
1 X 1
2 X | X 2
3
3e
. B-310 CONMUTADOR s, 7.
5 2 Grupos unipolar 1. |s.
4 D 1 Piso 2. |6

B-311 CONMUTADOR
3 Grupos unipolar
2 Pisos

36

R—4——— 1 3 R —4—m8
0 2 R—
- NEEDS T —= NEEDNG6E § :
2 L] o
POSICIONES POSICIONES 1 9 7
A B
0 0 A<SB<LC
1 XX 5 7 1
2 XXX ] x 2 X X 5 3 11
3 X[ X x| X[ X
3e |7a
1. Is. B-312 CONMUTADOR 5. 7. .
2 5 2 Grupos bipolar 1. 5. |0 B-313 CONMUTADOR
4D BD 2 Pisos 5 6. |o 3 Grupos tripolar
4D BD 12D 3 Pisos
1 R 2 R ——
0 2 S T K g
C WEREEEE e v WL 1
1 5 9 3 7 N o
= TERRRE LI it R 2
POSICIONES + L POSICIONES 3
s ; B%
1 XX X 1
2 XXX x| X x 2 X 15 7
3 X[ X X
3 e 7a |11a
1. Is. e B-314 CONMUTADOR s, 7.
5 6« |10 2 Grupos tripolar 1. |s. B-316 CONMUTADOR
4 D BD 12D 3 Pisos 2. 6. 3 Grupos estrella triangulo
4 s 2 Pisos
C'j




CONMUTADORES DE GRUPO

R
1 3
—a NEEONMEEEE S :
= 20
POSICIONES 1 9 13 5 7 17 3 11 15
1
2 X/ X X A g c
3 XJIX X)X X)X X)X
19,
17, B-315 CONMUTADOR
18 3 Grupos tripolar
20, 5 Pisos
] R — ] R —
1 3 1 3
S S
2 2
(o] [} 6
Gl 1 3 T —— 1 3
POSICIONES POSICIONES
A<B A B
1 X 1 X X 5 7
2 X 2 X X
3 X X 3 X X|| X
3e 3¢ |7e
. B-330 CONMUTADOR 1. Is. B-331 CONMUTADOR
5 2 Grupos serie unipolar 2 6 2 Grupos serie bipolar
AD 1 Piso 4D BD 2 Pisos

2
1 3

DhmHhe = DR =

0 @ 2 6 10 l
2] [a 10| [12 i 8 2 3 v 2] [a
e L7EFR Lt [ EE e
POSICIONES 5 : POSICIONES 1 3 5
0 0 A B
1 (XX X 1 £i X
2 X X 2
3 XXX X][ XX 3 X
4 X | X|[X
3 e 7a |11a
P B-332 CONMUTADOR 5. 17,
5 6. |10 2 Grupos serie tripolar 1. |s. B-340 CONMUTADOR
4 D aD 12D 3 Pisos 2. 6. 2 Grupos serie paralelo tripolar
4 |80 2 Pisos
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CONMUTADORES PARA CONTROL DE MOTORES

ARRANCADORES ESTRELLA-TRIANGULO

ES

Y

{2]

POSICIONES

Shhhhhes

0

PROpTpYy

A

N 2w
.

IS

14

16D

X

X

X

A

X

X

X
X

X

X
X

X

B-410 ARRANCADOR

Normal
4 Pisos

==

A

3

Shbhhn e

PREpTpYy

N s W
.

N

11

10

12U

15

13

14

16U

=W

B-412 ARRANCADOR
Retorno y posicion de freno

l !
1 5 13
POSICIONES 2 6 14
W
C 0
A XXX X]x % %z%
A XIXIX] [Ix]T [[X]X 10 7 4
B-411 ARRANCADOR
Retorno de estrella a "0"
4 Pisos
s 3 71, |15, [194
1}Aﬁ&éﬁéﬁééﬁﬁ S Rl
e DTSR Traimh
[ 4 84 |12a—18, |20
POSICIONES
A X[ X X R —
Gl S
qd— T
A X X X
A X X|[ x| x X | X

B-413 ARRANCADOR

Igual al B-410 con inversién de marcha

5 Pisos
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5 Pisos 17 10
:{}:ﬁ&%ﬁﬁﬁééﬁﬁ T
mmmm 4D BD 12i 20D

A X[ |[X] X X| X R —

A X|[ x X $

0

A X X X

A X X|[ x| X| X



CONMUTADORES PARA CONTROL DE MOTORES

U EE R Tk
! | 51 [ (7] o) (3] 9] s8] 57 [ T |
2] [] [&] [=] [x0] [x2] [14] [xe] [xe] [z : Stﬁm
() 4D eD 12116 20D
POSICIONES
A X|[[X X| X XX R—¢———
G X X[ X ?
0 !
A X X[ x| x X| X 1.3 19
U \Y% W
B-414 ARRANCADOR % % %
Igual al B-413 con retornos de estrella a "0" Xlvylz
) 12 17 10
5 Pisos
° 5 T
A A 3 7|1 156|190
STorIa T o A W
A al[2][a 10| [12] [14] [16] [18] [20 2e |6 1o[14 18
=0 0 0000 BB.... 4 eimm::;z
POSICIONES
0 XX R —
S
X X x X| X X 2
A X X[ x| x x| X !
0 XX 2 4 14
Py XX X | X X 1 3 17
U \Y% W
A X | X[ x| X x| || X % %
B-415 ARRANCADOR X1vylz
Giro en una sola direccién 8 136
5 Pisos
P9 . R
°i=;ﬁgannmﬁﬁﬁﬁ ll —— S
_nd REy==
POSICIONES ° o |
2 6 14 =~
0 i i X ulviw S—
A XX X o
A X x| x] x| [[X]x x3vYz
10 7 4
3q |7 M5, |19,
1ﬂ sele |y | B-416 ARRANCADOR 18 17
20 |64 100 |149 184 Con contactor cerrado en posicion "0"
4:’:05 12D 16D 20, 5 Pisos
° Shhbod T
3 7 R —
1 Gl hh e d s Le T s
24 6o |10 14 l
.4 S R
POSICIONES 2 6 14
A X IxIx x| ugviw
A X | X|f X X X | X 10 7 4
B-417 ARRANCADOR
Selector
4 Pisos
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CONMUTADORES PARA CONTROL DE MOTORES

PREpEEnD

BIHPLA]

—nx

6
VoW
e 00
POSICIONES Yy Z
0 X X 10 7 4
A x| T x|x
A XIx|IXT |Ix] |IXIx [L
1 5 13 16 9 3
3 7 < [11 \15D
1 |54 |9a |13a B-418 ARRANCADOR
24 |64 |10y |14 Contactor y proteccion sobre cargas
4eL8 12D 164 4 Pisos
P9 R —
—= o s—f—+
A
oSN —— e
POSICIONES
0 X
] \Y% W
X
A X (Y (z
14 16 13 1
A X X[ X
3 7 1Mo |16
1ﬂ Sﬂ 0. 13ﬂ B-419 ARRANCADORES ESTRELLA-TRIANGULO
2ele o |4, Simplificado para contactor
4. |8e |20 |164 4 Pisos
0 R -
S T TN Te TR e
i BH e o l
vy — 20 6 2
POSICIONES
1 3 23
A X[ X X
U \" W
X X[ X x| % %
0 ) z
Py N 21 2214 11 10
U F e
3 e ln 115119 [o3, |27,
P - I AP S A B-420 ARRANCADOR
2 6, 100 [140 |18, |226—126, Con contactores inversion de marcha
4D BD 12D 16D zo.:'%o 28 7 Pisos
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BIHPLA)

CONMUTADORES PARA CONTROL DE MOTORES

ARRANCADORES PARA MOTORES FASE PARTIDA

T UarcHA R —m—— o | R ——roo-ou-—
1 2 JE—
s Dhams — T {P EHEEEE ST
2 4 2 4
i oooo B | pooomm
1 5 1 10
POSICIONES POSICIONES U W
3 AC>B
0 C MARCHA || X | X X X V% 5
MARCHA [[X | X|| X 0
2 XX
ST C MARCHA || X | X[ X X
14 |54 B-425 ARRANCADOR
2 s Arranque y retorno de marcha a "1". 37
.. e, 2 Pisos , 1s e B-426 ARRANCADOR
20 l6a |10 Igual al B-425 con inversor
4. aD 12D 3 Pisos
CEEREEEE =]
1 2 1 2 R; LINEA
g : HEEO :
P8 s |
=1 nnnm 2 4 = @@ARRANQUE Sa bk
POSICIONES ”% “% POSICIONES
z
1 X[ x[|x] [Ix "s ‘3 1 XX x X
0
2 X X X 2 XX X X
3 74 |11a 31
1D 5D .. B-427 ARRANCADOR ; o B-622 ARRANCADOR
2. |6l 10 Arranque a 125V 6 220 V. 2. 6. ho Motor monofasico con inversion
4=t |12 3 Pisos 4, BD 12D 3 Pisos
CONMUTADORES DE POLOS 2 VELOCIDADES
1 R e
% M E T B M EE S :
e 1Ty
POSICIONES
U
0 6 1
1 X X X V\1l1 13 8V
2 X X X X X
3 el 07 [11eLpi5
v s o s, B-440 CONMUTADOR
2 6 hoo |4 1 Devanado 0-1-2
4D e:JmsU 4 Pisos

4



CONMUTADORES PARA CONTROL DE MOTORES

42

5 Pisos

0
| IR P R BT R —
1 3 5 7 9 11 13 15 1. 5 o [134 ?
2 64 |10 14 o °
0 2 4 .6 8 10 12 14 16 4D . B1216D 2 5 4
POSICIONES L L U 3
1 X X X 6
0 w \/
11 13 8
2 X X X X[ X
B-441 CONMUTADOR
1 Devanado 1-0-2
4 Pisos
1 1 1 O e O X IO T 3 7 Mo |15, [235 [27¢
: ] 1 3 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23 25 27 1 ﬂ Sﬂ 9. 13 17 21
2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 2 5 = 10“ L 18 Z 26e
(2] « e e 4 8 12 16, |20d |24, |28,
POSICIONES | D G SR G SN A A G |
2 j: j: X X X X X L, —
1 X X X Lo
3
0 IR
1 X X X 1 5 21
2 i j: X X X X X 13U
B-442 CONMUTADOR Wi 1,
1 Bobinado con inversion de marcha 18 26 15
7 Pisos
) . i A 3 7.:%011 15 |19
3 J . o °
1 3 5 7 9 1 13 15 17 19 1, 5 ¢ 9 |13 17
1 21 2/ 4 |6 8 10 12 14 |16 18 20 2e |60 |10 141184
L) 0 . . . 4:’:08 12 16, |20
POSICIONES ‘J*—L} L
0 R —
1 X X X 3
2 X X X X X I
0 2 4 13
1 X X X 5u
2 X X X X X 3 1
W \%
B-443 CONMUTADOR 1071877
1 Devanado, giro unidireccional del mando
5 Pisos
1 )
| NI IR I 3 7T 15]19,
‘ 1 3 5 7 9 11 13 15 17 19 1. 5 9 134 |17
2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 ZD 6o mD MD 18U
=) . 4 8 12(16 20
POSICIONES J T
0 jz g —
- __°__
1 X X X
[ o N N
N 14 5 2
2 X X X X[ X 3
U
B-444 CONMUTADOR o 6 1
1 Devanado para contactores i w v
19 17 18 11 13 8




BIHPLA)

CONMUTADORES PARA CONTROL DE MOTORES

S 2 3 7 19
s b hesebe b IR
nnnnmmmm : WDM 2o
(2] 4 12| 16, 244
POSICIONES R —
0 S
A X X Tx T
1 X| X XXX X 2 14 19
2 X XXX X[ | X[|x X X u
B-445 CONMUTADOR 105 1V
1 Devanado 0-Estrella-1-2 Z7 24 9W
6 Pisos WG
L T R —
;1}; 3] 1 [7] (o] i) s 1] (7 o] o] o] o] o ] S
o A ST
POSICIONES X1O - 2U
2 XXX X)X X X[ X \Y;
1 X X X | X|[x X 122713
)J X X | X X X e
A X X X X X
1 X X XX [X][X
2 X X|[X] X[ X] X X X
3, 7:gD11 15119 23[27 31
S O N O P Y P B-446 CONMUTADOR
2, |6, |10 a2 le. s 1 Devanado 0-Estrella-1-2 con inversion de marcha
4Lje 12 16 20D 24@25:& 8 Pisos
- Shbbhhhbhbds
i EEEEEERICETE
POSICIONES
0
PN X X[ X X|[X
1 X[ XX [Ix] [[X]X
2 X X X

B-449 CONMUTADOR

Arrollamiento separado 0-Estrella-1-2

6 Pisos

— :

 CEEEEEETEI NS 1

ol FFTE 1S I

POSICIONES U, U,
0 mﬂxm &;m
1 X X X 9 5 " 7

2 | x| O] x| X

B-450 CONMUTADOR
2 Devanados 0-1-2
4 Pisos

43



CONMUTADORES PARA CONTROL DE MOTORES BIHP L A—)

1 R
+QEEEEECIN Al :

[2] [4] [¢] [&] [10] [22] 2y |6n [10 2 6 10
“‘"”7”” “D aD 12D 1 5 9 3 7 1

POSICIONES Ut viiw, U{ Vo W,
0 B-451 CONMUTADOR
1 X X X 2 velocidades 2 devanados 0-1-2 en Es *Triangulo

2 X X X 3 Pisos

11a |15a [19e

1 1

et b Ehs e
Sl | DR LI LI b 1 |
()] %%::P&-&‘—G: 20D

=W
[ ]

~
[}

IS

POSICIONES
2 X[ x X[ X R
1 XX |[x x|[ X 3
0 ]
1 X x| x x|l x 1 5 18
2 X X X X X 1 15 17 13 11 19
Ug V1§ W1;5[ Uz% Vz% WZ;E[
B-453 CONMUTADOR
2 Velocidades 2 Devanados 0-1-2 en estrella/Triangulo con Inversion
5 Pisos

I £ 5 SR b bbb bbs

2|

L nn S 5 »
POSICIONES 1 17 26 3 19 28
1 X X X X X X U1 V1 W1 U2 V2 W2
A X X X X X Xl Yi) Z X1 Yyl Z,
0 14 9 6 16 11 8
A X X X X X
2 X[ |x X[ X[ [x|| [X
3 e 7 [11e——n1519e——523[27, [31
; sle 173—:217 21los, 29ﬂ B-454 CONMUTADOR
2 6. 10|14 1822 |26 20 2 velocidades 2 devanados 0-Estrella-Triangulo
4D 8 .4'2012 16%:@20 24D 28232 8 Pisos

CONMUTADORES DE POLOS 3 VELOCIDADES

Te |5a |9« [13a 178 (214

1 3
@ n 3¢ |7a |1e |15 |194 |23
0

BH 2 e [10e |14e [184 [224

0 R
1 X | X X $
2 X | X X 1]
3 X | x x| x| [x 2 4 17
B-455 CONMUTADOR 9 U 3
3 velocidades 2 devanados 0-1-2-3 ﬁ wil/\l
6 Pi w Vv U W
1908 14720 11 T
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CONMUTADORES PARA CONTROL DE MOTORES

1 1 R
N | 5 e 0 0 S
Bl noneepEERanREREen s
POSICIONES 17 15
U
3 x| X x| |[x X[ 118 %13 wmi:/;
2 X | X X w v U, W,
1 X X X 22 36 29 9 24
0
1 X X X
2 XX X
3 X[ X X X X
3 75 |11 |154
] ﬂ 5ﬂ 0. |13, B-456 CONMUTADOR
216 lio_ la_ 3 velocidades 2 devanados con Inversion
4 8 12 |16 9 Pisos
2
7 3 3¢ |7e |1t 1912
0<=ﬂﬁﬁﬁﬁnnﬂﬁnnﬁa e e
(2] [+] (2] o) [x0) (9 (34 (] [8] 2] 2] 5 R =
=m0 ) 4%—}0:‘1'_20 164 [204 244
POSICIONES "
R
0 S
1 X | X X T l
2 X| X X 2 4 17
3 X[ X X | X X 9
B-457 CONMUTADOR U 3V
. . 7 5 1
Cor?mutador 3 velocidades 2 arrollamientos W v u, W,
6 Pisos 14 20 11 1 24
R
bbbt diiadss
LRI ERFRTEDRRE it a
POSICIONES 27 "
U
3 X X[ X X|[ X 198 %13 wg:/;
2 X | X X w v U, W,
1 X[ x X 22 30 17 9 34
0
1 X[ X X
2 X[ X X
3 X X[ X X[ X
3 7, |1a |15 [194 [230 |27, [31, [35
. Q|19 o |27, o a
1 ﬂ 5ﬂ ou 13 72, |25.l28 33 B-458 CONMUTADOR
5 6 110 l1a_ 18 |pp 126 |30, |34, Conmutador 3 velocidades 2 arrollamiento con inversion
4o ls 112 e |20 |y ZD 324|364 9 Pisos

0] (3 [5) [ (o) ) (22 [os) 7] o) (o) e
) (3] (o) (3] ) (2 3 ) ) ) )
—\—A

3 |7e |11 15
1o |5e |9aeu
216 10, |44
16
R
S

) 4%—&—0:‘1'_20 20q |[244
POSICIONES

0

1 X | X X T l

2 X| X X[ X[ X 5 1 17

3 X | X X

9 3
B-459 CONMUTADOR u Vv
Conmutador 3 velocidades 2 arrollamientos [ > ﬁi\"l
. w 3 U, W,

6 Pisos 14 20 11 1 24
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CONMUTADORES PARA CONTROL DE MOTORES BalI- A‘)

-
2 1 R
2 zﬁﬁéﬁ@ﬁﬁénﬁaﬁﬁaaa s :
POSICIONES
7 19

3 X T 9 Vv,

2 X | X X | X X w v U, w

1 X || X X 22 30 15 13 26

0

1 X[ X X

2 X | X X | X X

3 X X X

3 7o |11e |15a |19a |23, |27, |31

. a |1 |2 o

1ﬂ 5ﬂ o, o, |1mel2L, zsﬁﬁ B-460 CONMUTADOR

216 Lo lia_ 18 | |os, |s0, Conmutador 3 velocidades 2 arrollamiento con inversion

48 112 116 |20 24U 28, |32, 8 Pisos

1 3 3¢ |70 [Me1E, |19,123
_AREREEEEEEE N i
= 41—,&.:_?_@ 24@

4

POSICIONES
0 11
1 X | X X gls ii
2 X | X X | X 13
5276
3 X | X x| x| Tx A 5

B-601 CONMUTADOR
Conmutador 3 velocidades 2 arrollamientos par variable
6 Pisos

1 3 3¢ |70 |1 1912
—a ] ) () (0 (51 ] ] ] ) ) 1) e g
(2] (3] (2] (3] 39 9 59 39 39 39 =9 =0 R e
N 4;@ 16| 20,0 24@
4

POSICIONES
0 11
1 X | X X % ii
2 X | X X | X X 13
5276
3 X | X X | X A 5

B-602 CONMUTADOR
Conmutador 3 velocidades 2 arrollamientos par variable
6 Pisos

1 3 3¢ |7e |11 19
—a ] ) () (0 (50 ] ] ] ) ) 1) e T
)] 4%—35:‘1'_2. 164 |20, 24@

POSICIONES
0 1 14
1 X | X X | X ; 1%
2 X | X X 72 X’z 55759 1
3 X | X x| x| Tx A 5

B-603 CONMUTADOR
Conmutador 3 velocidades 2 arrollamientos par variable
6 Pisos
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BIHP L A) CONMUTADORES PARA CONTROL DE MOTORES

L i 3 3¢ [7e [Mae=lB, [19128

w<=3@@@ﬁﬁéééﬁé£% S hard s

216 110 114, 18, |220

3 nnnnmmmmmm T T 16&&[1 o
POSICIONES 1

[
0 4 11
1 X | X X | X 3 /‘K
2 X | X X Z/Q\%
3 X| X X | x| X X 57276 13 12
A B

B-605 CONMUTADOR
2 Arrollamientos par constante
6 Pisos

A
1 3 i i i i ‘ i i 3e |7a |18, [19123 27,
0#] Hmﬂﬂm 1o |5e |9al13y [17¢ |21 |25,
6 lio 26
(21 (¢) (31 (3] [0 7] 5 (i) () o) ] 59 o] [ = 1
) 4 8 12, |18 245 |28,
POSICIONES "= - :

0 4 11
1 X| X X| X gg ii
2 X| X X |[X oo 13

3 XX X X[ x X A A

B-606 CONMUTADOR
2 Arrollamientos par constante
7 Pisos

L i 3 3¢ [7e [, [19128
m<=ﬂﬁ@@ﬁﬁééﬁﬁééé S Aard s
6 10
nnnnmmmmmm e M[LED 220
I 4 8 12, |yglll20 |24,
POSICIONES = — [

0 4 11
1 X | X X| X Al
2 X | X X X|[x X

5 o6 13 12
3 X | X X K 5

B-607 CONMUTADOR
2 Arrollamientos par constante
6 Pisos

S
1 3 i i i i 1 i i 3e |7e |11 15, lo—123, |27,
0@ Hmﬂﬂm 1o |5e |0oLt 17¢ |21 (256
nnnnmmmmmmmmmm Zemtamril |14g |18, 122
) ! ! 4M 16D—1°ﬂ 24, |28,
POSICIONES — ] ‘

0 4 11

1 X| X X[ X gg ii
7

2 X | X X X|[ X X 13
57276 T

3 X | X x| |Ix A B

B-608 CONMUTADOR
2 Arrollamientos par constante
7 Pisos
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CONMUTADORES PARA CONTROL DE MOTORES eal L A‘)

_
| onsbedesedy TR
0@ [11] [13] [1s] [7] [19] [21] [23] 1y |50 |oals, |7, |
nnnnmmmmmm [24] Zetath (1 (180 1220
T @ ! 4ﬂ 16U~2ﬂﬂ 240
POSICIONES — L] ‘

0 ! 14
1 X | X X Qj\ 130 44
2 X| X X[ X 17

3 X | X X | x| X X 3 2 15726

A B
B-609 CONMUTADOR

2 Arrollamientos par constante

6 Pisos

_
1 3 3e |7 |11 18, [19e—28, |27,
0@ Eﬁ@‘ii;&ﬁl@ 1o |50 |0oLt 17 |21 256
6 10 2
nnnnmmmmmmmm 2@ 14D 18@ =
()] 4 16| 24, |286
POSICIONES "

0 1 14
1 X| X X |IX ii 17;[:%
2 X|X X|X ° 15 16
3 X| X x| x| X X NER

B-610 CONMUTADOR
2 Arrollamientos par constante
7 Pisos

_
| onsbedddeds TR
0@ [7] (o] [11] [13] [18] [17] [19] [21] 23] 5e |oa1z, |17, ot
nnnnmmmmmm [24] 2t (1o (180 (220
{0 @ ! 4 16D—2§LD 244
POSICIONES = L1 ‘

0

1 14
1 X| X x| X[x X /R gf;g
2 XX X 17
3 3 2 15%12™716
A B

XX XX

B-613 CONMUTADOR
2 Arrollamientos potencia constante
6 Pisos

I
1 3 3e |74 |11 15 [19—128, |27,
nnnnmmmmmmmmmm 2t (14 |18p (2202
) ! ! 4M 16D—1°ﬂ 245|280
POSICIONES = ! !

[
0 1 14
1 X | X X | x| x X 17;[:%
3
2 X | X x| |Ix ; ;2151216
3 X | X X | X A B

B-614 CONMUTADOR
2 Arrollamientos potencia constante

7 Pisos
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BIHP L A) CONMUTADORES PARA CONTROL DE MOTORES

N
B ccoddeeedsy JTE
0@ [7] [o] [11] [13] [15] [17] [19] [21] [23] P P PO T P
nnnnmmmmmm [24] R el I
] @ ! 4.J—Ef‘-12. 16D—2ﬂﬂ 24,
POSICIONES — L1 !

0 4 11

1 X | X X[ X[ x X A /k

2 X| X X X 5 )
7 2 6

3 XX X 2 .

B-615 CONMUTADOR
2 Arrollamientos potencia constante
6 Pisos

w

2

B osddnemsensss ST L

0@ [7] (o] [11] [13] [18] [17] [19] [21] 23] 1e 15e |oadis, |i7a |21l |2se
nnnnmmmmmmmm z,‘a_‘m 14&2_@ 22,126

B PN 4 1812, |qp 2 240 |28,

POSICIONES = — I

0 4 1

1 X X X | X[ X X 34\ 1

2 X| X X | X 5 139

3 X | X X X 7%6 17 12

B-616 CONMUTADOR
2 Arrollamientos potencia constante
7 Pisos

_

e Linsdhedbedy  JFTERT

0@ [7] (o] [11] [13] [18] [17] [19] [21] 23] 1o lsy loodis, hry |t
nnnnmmmmmm o

o) 4

POSICIONES =

240

N
(23
5
5 3
L=

0 1 14

1 X| X X /k 7AW
2 X | X X | X|[x X 174\

3 X | X X% 3A2 1512 16

B-617 CONMUTADOR
2 Arrollamientos potencia constante
6 Pisos

Te

ogs;ﬁ@@ﬁéggéﬁégéﬁﬁ ST
eII!;’)OSICIONES zj%;:";

IS

0 1 14

1 X[ X X X 13 ”
2 X[ X XXX X 3 17

3 X | X X | X 7 A 2 15‘|B2 16

B-618 CONMUTADOR
2 Arrollamientos potencia constante
7 Pisos
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CONMUTADORES PARA CONTROL DE MOTORES

CONMUTADORES DE POLOS DE 4 VELOCIDADES

50

2 4 R
— Dhm @ ] 1] [z [ s
o o l
B pppeppppeeessss 14
POSICIONES 5 7
U U,
° AN
1 X X X w v W, V,
2 X X X 13 29 10 15 31 12
3 X X X X
4 X X X X X
34 |7 11 15 19Fﬂ:ﬂ23 27, (314
AR T AN B-461 CONMUTADOR
. N 255|294
24 |6, |10el14 18 I35, |26, |30 2 Devanados
4 12 244 |28 8 Pisos
e N A S NP e v .17
i | 4] (3] (8] (] (o] 30) (3] s8] o) (o] o] o] (] 2] o) (] s3] o] (] o] o) (o] ] o7
4 4
R L LT e
POSICIONES
4 X X X X X
3 X[ X X[ X X
2 X[ X X
1 X[ X X
0
1 X[ X X
2 X[ X X
3 X[ X X[ X X
4 X X X X X
3q |75 [1e [150 [194 [28e—2L, [31135, 139, 143 147 R
1ﬂ sﬂ 94 [13¢ [17e 21% 290|330 |370 |410 |450 .?
6, 110114 118 122 g, |30, [340 [38a—142, |46, 6 4
4o ‘e[ ‘12) ‘16 ‘20 ‘24 ZBD 32 |36, 40r440 48 1.5
[ [ [ [ [ [ 21 17
U 1
B-462 CONMUTADOR 11 9 19 13
2 Devanados con inversién de marcha 0 v W, vV,
. 26 36 23 38 48 15
12 Pisos
2 o 4
R A
0@ (5] [7] [9] [11] [13] [18] [47] [19] [21] [23] [25] [27] [29] [31] 4 14
L nnnnmmmmmmmm 3,51 13,3211
POSICIONES ———=— A S 5 A2 6 5 |132 16
0
1 X X X
2 X X X X
3 X X X
4 X X X X X
3¢ |71, [15 19F‘2:3ﬂ 27, [31o
AN /
1. s 9 N 70 21 25, |9, B-604 CONMUTADOR
2 6. |10, l14, 118 |22 |26.l30. 2 Arrollamientos par variable
4 _EI 12116, 120, |24, 23 8 Pisos



CONMUTADORES PARA CONTROL DE MOTORES

- M 4
nn 5726
{12
U= I » A
POSICIONES 14
13
1 X X X X 15771216
2 X x| |IX X B
3 X X| X X X[ X| X
4 X X| X X X[ X| X
312, [ 15?&0 23127, [a1, [35
1e 5a 9 D 13| 178 | 215 |254 ZSD 33 375 B-611 CONMUTADOR
5 6. 110 77 — 30 |3s 38 2 Arrollamientos par constante
4H~ . 1BD po s, 10 Pisos
12 16 20 24 32 36

2 3 . 4
n 5] 55596
Emoe 00 A
POSICIONES 14
13
1 X X |IX X 15712716
2 x| x| x| x| x| X B
3 X X X X
4 x| IxIx| Ix] I x]ix] X
3e—Ily [11p |15 28122, [315 [a5
1e 5 9 D 13 178 | 210|250 ZSD 33 370 B-612 CONMUTADOR
2 |gelt 7 TN 30, |aa 2 Arrollamientos par constante
4D— s 1sD 28 40, 10 Pisos
12- 116" le0” [ 23 3% 36

234 4
@ (3 (3] (5] (7] (5] (s3] s8] () (3] s8] 2] (o) (2] 2] [2o] 3o ) (] 3] 39 3{\;1
(2] (31 3] [3) (3] [ 51 [ ] 2 % °
U I 7%6
POSICIONES 14
13
0 17 (i
1 X X | X X X[ X | X
1512 16
2 X X | X X X[ X | X B
3 X X X X
4 X X X X

23122, [a1, [a5

1e 5 9 D 13| 17 | 216|250 ZSD 33 370 B-619 CONMUTADOR

2 Arrollamientos potencia constante
10 Pisos

12 T16 20" | 22 32 [36
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CONMUTADORES PARA CONTROL DE MOTORES

2 4 Y () (Y Y [ (Y 4
@ (] (3] 03] (7] [o] [at] 18] (3] (3] s8] 21 [z (] ][] o) ] s8] 7] o8 3
EEBHEEHEEEEEEEEEHEEE S 1
= ti . 7 2 6
POSICIONES A
5 14
1 x| x| Ix])[ x| x]x 3¢ 11
2 X x| |[x X Wﬁi
3 XX Ix| Ix| [x][x]x mgm
4 X X X X
e W e W L || s conmuravor

6 ety |14e—itba |22 |26g 1300 [3a—
L

8 e 2u—16y 200 |24 28.;2._'%

404

2 Arrollamientos potencia constante
10 Pisos

CONTROLLERS
2 g 4
;@5@ I Vo Pl o
B | pnEEEEEeee Ty g
0 R———
1 e e
2 2 4 6
3 ,77,,74,,77,2FQF4747474,
4 X/ X
5 XXX X[ x| x

B-464 CONTROLLERS
5 Pasos con interruptor tripolar

52

6 Pisos
1 Y 1
R T T 1
;55‘EFEFFFHEEEEQEQQEQE
POSICIONES
S} XX
4 X[ I xix] [[x
3 X | X|[x] X
2 x| X
1
0
1
2 XX
3 XXX ] x
4 X[ X 1 x
5 x| X MRS
3e—tFs |11e |15 |19¢ [23e [274 |31 |354
tes, lo. hs. |17 l2ta l250 |2eu |aa. B-465 CONTROLLERS
20 |64 |00 |14et18y |[22et26y |20, |344 5 Pasos con inversor tripolar
4 U 8 H 124 16:’& 249 |28 |32a—36a 9 Pisos




